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Bedienungsanleitung
Software RLS-GD-Scope V4.5

(PC-Software fur Microsoft® Windows® Vista, XP, 2000, NT® 4.0, Me, 98)

fir die Glanzsensoren der RLS-GD Serie

Die vorliegende Bedienungsanleitung dient zur Installation der PC-Software fir den RLS-GD Glanzsensor.
Zur Unterstutzung der Inbetriebnahme des Sensors werden in dieser Bedienungsanleitung die einzelnen
Funktionselemente der graphischen Windows® Benutzeroberflache erklart.

Dem RLS-GD Sensor kénnen optional bis zu 31 Glanzgrade oder Normvektoren ,angelernt® werden. Die
Auswertung erfolgt in jedem Fall mit 12 Bit. Mit Hilfe einer modulierten Wei3licht-LED wird ein weil3er Lichtspot
auf die zu kontrollierende Oberflache projiziert.

Ein Teil des vom Messobjekt direkt reflektierten Lichts wird nun mittels Empfangsoptik auf eine Fotodiode gerichtet
(Empfangsoptik ist im gleichen Winkel wie Sendeoptik zur Vertikalen angeordnet). Des Weiteren wird die diffuse
Reflexion mit Hilfe einer weiteren Optik ermittelt.

Die Glanzerkennung arbeitet entweder kontinuierlich oder sie wird durch ein externes SPS-Trigger-Signal
gestartet. Die Ausgabe des Glanzgrades bzw. des erkannten Normvektors erfolgt digital Giber die Ausgange OUTO
bis OUT4 oder analog sowohl als Spannungsausgang von 0 bis 10 V als auch als Stromausgang von 4 bis 20mA.
Gleichzeitig wird der erkannte Glanzgrad mit Hilfe von 5 LEDs am Geh&use des RLS-GD Sensors visualisiert.

Uber eine am Sensorgehiuse angebrachte TEACH Taste kann dem Sensor der aktuell erkannte Glanzgrad oder
Normvektor gelernt werden. Dazu muss der entsprechende Auswertemodus per Software eingestellt werden. Die
TEACH Taste ist dem Eingang INO (griine Litze am Kabel cab-las8/SPS) parallel geschaltet.

Uber die RS232-Schnittstelle kénnen Parameter und Messwerte zwischen PC und dem RLS-GD Sensor
ausgetauscht werden. Sédmtliche Parameter zur Glanzgraderkennung bzw. Normvektorerkennung kénnen tber die
serielle Schnittstelle RS232 im nichtflichtigen EEPROM des RLS-GD Sensors gespeichert werden. Nach erfolgter
Parametrisierung arbeitet der Sensor im STAND-ALONE Betrieb mit den aktuellen Parametern ohne PC weiter.

Zur Glanzgraderkennung muss der Sensor kalibriert werden, dazu ist eine Schwarzglaseinlage erforderlich,
welche per Definition einen Glanzgrad von 100 hat. Die Kalibrierung wird dann mit Hilfe der PC-Software
durchgefiihrt. Eine Kalibrierung auf Fremdsysteme ist ebenfalls moglich. Diese Kalibrierung kann via PC-Software
aktiviert werden oder nicht.

Der Sensor wurde werksseitig temperaturkompensiert. Er ist Uber einen Temperaturbereich von 10 Grad bis 60
Grad stabil.

Sensor Instruments GmbH - Schlinding 11 - D-94169 Thurmansbang
Tel.: +49 (0)8544 / 9719-0 - Fax: +49 (0)8544 / 9719-13
E-Mail: info@sensorinstruments.de - www.sensorinstruments.de
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1 Installation der RLS-GD-Scope Software

Fur eine erfolgreiche Installation der RLS-GD-Scope Software miissen folgende Hardware-Voraussetzungen
erfullt sein:

IBM PC AT oder kompatibler

VGA-Grafik

Microsoft® Windows® Vista, XP, 2000, NT® 4.0, Me, 98
serielle RS232-Schnittstelle am PC

Microsoft kompatible Maus

Kabel fur die RS232-Schnittstelle

ein CD-ROM-Laufwerk

ca. 5 MB freier Festplattenspeicher

Die RLS-GD-Scope Software kann nur unter Windows installiert werden. Deshalb mussen Sie zunéchst Windows
starten, falls es noch nicht aktiv ist.

Installieren Sie nun die Software wie im Folgenden beschrieben:

1. Sie kénnen die Software direkt von der Installations-CD-ROM installieren. Auf der CD-ROM
befindet sich der Ordner INSTALL. Im Ordner INSTALL ist eine SETUP Anwendung. Zum
Installieren der Software missen Sie diese SETUP Anwendung starten.

2. Das Installationsprogramm meldet sich mit einem Dialogfeld und schlagt vor, die Software im
Verzeichnis C:\"FILENAME" auf der Festplatte einzurichten.
Akzeptieren Sie den Vorschlag mit OK oder [ENTER] oder andern Sie die Pfad-Vorgaben nach
lhren Winschen.

3. Waéhrend der Installation wird eine neue Programm-Gruppe fur die Software im Windows
Programm-Manager erzeugt. Auflerdem wird in der erzeugten Programmgruppe ein Icon fir
den Start der Software automatisch generiert. Falls die Installation erfolgreich durchgefihrt
werden konnte, meldet sich das Installationsprogramm mit einer Dialogbox “Setup OK”.

4. Nach erfolgreicher Installation kann die Software durch Doppelklick auf das Icon mit der linken
Maustaste gestartet werden.

Windows® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Microsoft Corp.
VGA™ ist ein Warenzeichen der International Business Machines Corp.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 3
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Bitte lesen Sie diesen Abschnitt zuerst durch, bevor Sie die Einjustierung und Parametrisierung

des RLS-GD Sensors vornehmen.

Eine Kurz-Hilfe wird durch Driicken der rechten Maustaste auf ein einzelnes Element angezeigt.

Nach dem Aufruf der RLS-GD-Scope Software erscheint folgendes Fenster auf der Windows Oberflache:

# RLS-GD-SCOPE ¥4.5

RLS-GD-Scope V4.5
CONNECT | PaRA | TEACHTABLE | opimce R reve
RECORDER | CaLBRATE | CHLREF  2000- =
0 JEREE
POWER MODE DYHAMIC - ohoR 1800
e Plony  1700-
160.0-
150.0-
AVERAGE 4035 M 140.0-
GF 1300~
MAXVECNs. 3 1
MNDOR 1200~
L v 110.0-
HOLD [ms] 10 - 100.0-
a0.0-
DIGITAL DUTMODE DRECTHI  w 80.0-
ANALOGOUTFROM | O 7O | 100 [y
W-Po: 60.0-
50.0-
EVALUATION MODE GLOSS ~ | ]
TRIGRER |CONT w| <t mis 2 30.0-
% Sy i o 20.0-
EXTEACH | OFF | pias | OFF = ‘gg:
0 100
EHAM SEND I GO
EEPRIM y :
- cie | GET ' - ‘CDMMUNID&TIDNPDHT [ 1 [ALSGDV4E RT-K/34/03
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2.1 Registerkarte CONNECT
CONNELT | CONNECT:
- Durch Driicken von CONNECT o6ffnet sich eine Ansicht, in der
man die Schnittstelle wahlen und konfigurieren kann.
COMMUNICATION PROTOCOL i RS232 In dem Funktionsfeld COMMUNICATION PROTOCOL kann
entweder ein RS232 oder ein TCP/IP Protokoll ausgewahlt
SELECT COM PORT [1...25E] ﬁ 1 werden.
Wahlt man RS232, kann man mit SELECT COM PORT einen
SELECT BALDRATE 19200 Port von 1 bis 256 auswahlen, je nachdem an welchem der

Sensor angeschlossen ist. Der Sensor arbeitet mit einer
eingestellten Baudrate, die Uber CHANGE BAUDRATE

‘ TRY TO CONNECT 1 verandel_rt werden kann (sighe unte_r_l). Sowohl der Sensgr als

auch die Benutzeroberflache missen mit der gleichen

Baudrate arbeiten. Uber SELECT BAUDRATE stellt man auf

der Benutzeroberflache die Baudrate ein. Sollte die Software

nach dem Starten nicht automatisch eine Verbindung aufbauen
kann mit SELECT BAUDRATE die richtige Baudrate gefunden
werden.

Wenn man mit einem Adapter arbeitet, dann kann man die

COM PORT Nummer Uber den Hardwaremanager in der

Systemsteuerung ermitteln.

Zur Kommunikation des Sensors Uber ein lokales Netzwerk
IMSERT & PAMNEL ID wird ein RS232 zu Ethernet Adapter bendétigt. Dieser
| ermdglicht es eine Verbindung zum Sensor tber das TCP/IP

Protokoll herzustellen.
Die von uns erhéltlichen Netzwerk Adapter basieren auf dem
Lantronix XPort Modul. Um die Adapter zu parametrisieren

COMMUMICATION PROTOCOL i TCRAP (Vergabe von IP-Adresse, Einstellung der Baudrate von

IP ADRESS (e ss] OF HOST NAME 19200), kann man die von Lantronix im Internet kostenlos

[FIRMARE STRING

bereitgestellte Software (,Devicelnstaller®) unter
| 132.168.2.151 http://www.lantronix.com/ downloaden. Devicelnstaller basiert
auf dem ,, .NET “ framework von Microsoft. Eine ausfiihrliche
PORT MUMBER [Cefault 100071] 1000 Anleitung zur Bedienung der Software ,Devicelnstaller* kann

ebenso von Lantronix bezogen werden.

Um eine Verbindung zum Adapter herzustellen, muss dessen
IP-Adresse oder HOST Name in das Eingabefeld IP ADRESS (xxX.xxX.xxX.xxX) OR HOST NAME eingetragen
werden. Im DROP DOWN Menii (Pfeil nach unten) sind die letzten 10 verwendeten IP Adressen aufgelistet und
kdnnen durch Anklicken direkt tbernommen werden. Die DROP DOWN Liste bleibt auch nach Beenden der
Software erhalten.
Die PORT NUMBER fur die auf dem XPort basierenden Netzwerkadapter ist auf 10001 festgelegt und muss
belassen werden.
Nach Driicken von TRY TO CONNECT versucht die Software eine Verbindung mit den eingestellten Parametern
aufzubauen. Der Status der Kommunikation wird im Anzeigedisplay angezeigt. Meldet sich der Sensor mit seiner
FIRMWARE ID, kann man mit ACCEPT SETTINGS die eingestellte Verbindungsart beibehalten. Die Software
schaltet automatisch auf den Registerkarte PARA um. Erhdlt man ein TIMEOUT, konnte die Software keine
Verbindung zum Sensor herstellen. In diesem Fall sollte zunachst geprift werden, ob das Schnittstellenkabel
richtig angebracht wurde, ob der Sensor an Spannung liegt und ob die eingestellten Parameter richtig gewahlt
wurden.
Wurde eine Verbindung mit ACCEPT SETTINGS bestétigt, dann startet die Software beim nachsten Aufruf
automatisch mit dieser Einstellung.

Beachte:  Grundvoraussetzung fir die Messwertlibertragung vom PC zum Sensor ist die stabile
Funktion der Schnittstelle.

Aufgrund der begrenzten Datenlbertragungsrate tGber die serielle RS232-Schnittstelle
kédnnen nur langsame Verédnderungen der Rohsignale am Sensor-Frontend im
graphischen Ausgabefenster des PC mitverfolgt werden.

Zur Einhaltung der maximalen Schaltfrequenz am Sensor muss zudem der
Datenaustausch mit dem PC beendet werden (STOP-Taste driicken).

Achtung !

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 5
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EEMMUNIESTION BEETHCH Y Rezaz w
g
19200 W

SELECT COM PORT [1...256]

SELECT BAUDRATE

‘ TRY TO CONNECT |

[FIRMWARE STRIMNG

COMMUNICATION PROTOCOL ¢ R5232 W

SELECT COM PORT [1...256] ﬂ 1
SELECT BAUDRATE 19200 ~

‘ TRY TO CONNECT |

[FIRMWARE STRING

‘ ACCEPT SETTINGS ” CHANGE BAUDRATE l

COMMUMICATION PROTOCOL RS5232 v
SELECT COM PORT [1...25E] ﬂ 1

SELECT BAUDRATE

115200

‘ TRY TO CONNECT |

[FIRMWARE STRIMNG

- g\ CHANGE BALIDRATE |

ERMMINEETIEN BRETOEG ) Rezsz
4
115200 w

SELECT COM PORT [1...256]

SELECT BAUDRATE

| TR TO CONNECT l
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Die Baudrate zur Datenibertragung uber die RS232 Schnittstelle
kann mit SELECT BAUDRATE und CHANGE BAUDRATE
eingestellt werden.
Dies ist dann erforderlich, wenn man zum Datenaustausch tber die
serielle Schnittstelle eine schnelle Verbindung ben6tigt.

Zum Andern muss zuerst iiber TRY TO CONNECT eine Verbindung
aufgebaut werden.
Erst jetzt ist der Button CHANGE BAUDRATE aktiv.

Unter SELECT BAUDRATE kann jetzt eine neue Baudrate
ausgewahlt werden.

Durch Driicken von CHANGE BAUDRATE wird die neue Baudrate
zum Sensor Ubertragen.

Nachdem die neue Baudrate erfolgreich
Ubertragen worden ist arbeitet der Sensor
mit der neuen Baudrate. AuRerdem
erscheint ein Popup mit der Aufforderung
EEPROM zu selektieren und anschliel3end
SEND zur driicken. Erst nach Driicken von
EEPROM und SEND wird bei einem
Hardware-Reset mit der neuen Baudrate
gestartet.

< INFO! X]

Success!

Confirme new Baudrate
with EEPRCM and SEMD.

[FIRMYWARE STRING

‘ ACCEPT SETTINGS H CHANGE BAUDRATE |

Durch Driicken von ACCEPT SETTINGS
werden die aktuellen  Schnittstellen-
einstellungen gespeichert und nach einem
Neustart der Software  automatisch
eingestellt.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009)
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2.2 Registerkarte PARA, Taste SEND, GET, GO, STOP

CONNECT | PaRa | TEACHTaBLE | PARAL ) o —_
- . Durch Driicken von PARA o6ffnet sich eine Ansicht, in der man
RECORCER ] CALIBRATE l die Sensorparameter einstellen kann.

DY HAMIE -1 Beachte: Eine Anderung der Funktionsgruppen Parameter
o wird erst nach Betatigung der SEND-Taste im MEM-
Funktionsfeld am Sensor wirksam!

SEND [F9]:
AVERAGE 4096 -] Durch Anklicken der Taste SEND (bzw. per Shortcut Keytaste
= - F9) werden alle aktuell eingestellten Parameter zwischen PC
MaxVEC-HNa. ﬂ 1 und dem Sensor Ubertragen. Das Ziel der jeweiligen

Parameteriibertragung  wird  durch  den  selektierten
d Auswahlknopf (RAM, EEPROM oder FILE) festgelegt.

HAOLD [rns] 1 10 il
. GET [F10]:
DIGITAL OUTMODE DIRECT HI | Durch Anklicken der Taste GET (bzw. per Shortcut Keytaste
AMALOG OUT FROM I 0 T F10) kénnen die aktuellen Einstellwerte vom Sensor abgefragt
werden. Die Quelle des Datenaustausches wird Uber den
: selektierten Auswahlknopf (RAM, EEPROM oder FILE)
EvALUATION MODE | GLOSS ~ festgelegt.
TRIGGER |CONT w| ot vmas

RAM:
: £ERL L Bt H Die aktuellen Parameter werden nach Driicken von SEND in
EXTEACH | OFF vJI Blas | OFF vJI den RAM Speicher des Sensors geschrieben bzw. nach

Driicken von GET aus dessen RAM Speicher gelesen, d.h.
| | nach Ausschalten der Spannung am Sensor gehen diese

™ R | SEND ‘ | GO ‘ Parameter wieder verloren.
[ EEPROM
e | ser || stor |

EEPROM:

Die aktuellen Parameter werden nach Driicken von SEND in den Speicher des nichtflichtigen EEPROMS im
Sensor geschrieben oder durch Dricken von GET aus dessen EEPROM gelesen, d.h. nach Ausschalten der
Spannung am Sensor bleiben die im internen EEPROM abgelegten Parameter erhalten.

FILE:

Die aktuellen Parameter kdnnen nach Dricken von SEND in ein auswahlbares File auf der Festplatte
geschrieben werden bzw. durch Dricken von GET davon gelesen werden. Nach Dricken von SEND oder GET
offnet sich eine Dialogbox, in der man das gewiinschte File selektieren kann.

GO [F11]:

Nach Anklicken dieser Taste wird der Datentransfer vom Sensor zum PC lber die serielle RS232 Schnittstelle
gestartet. Unter SOURCE wéhlt man aus, welche Signale in den Displays und Graphen zur Anzeige gebracht
werden.

STOP [F12]:
Nach Anklicken dieser Taste wird der Datentransfer vom Sensor zum PC Uber die serielle RS232 Schnittstelle
beendet.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 7
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; POWER MODE:
POMWER MODE | STATIC ¥ In diesem Funktionsfeld kann die Betriebsart der
Leistungsnachregelung an der Sendeeinheit eingestellt
100
POWER [pr) W S werden.

0 500 1000

STATIC:
Die Senderleistung wird entsprechend dem am Schieberegler POWER eingestellten Wert konstant gehalten.
Dies ist die empfohlene Betriebsart, wenn EVALUATION MODE = NORM_INT selektiert ist.

DYNAMIC:

Die LED-Sendeleistung wird automatisch anhand der vom Gegenstand diffus zurtickreflektierten Strahlungsmenge
dynamisch geregelt.

Der Regelkreis versucht anhand der an den Empfangern gemessenen Intensitaten die Sendeleistung automatisch
so einzustellen, dass der Dynamikbereich méglichst nicht verlassen wird. Dies ist die empfohlene Betriebsart,
wenn EVALUATION MODE = GLOSS selektiert ist.

POWER [pm]:

In diesem Funktionsfeld kann mit Hilfe des Schiebereglers oder durch Eingabe in die Edit-Box die Intensitat der
Sendereinheit eingestellt werden.

Der Wert 1000 bedeutet volle Intensitat an der Sendereinheit, beim Wert 0 wird die kleinste Intensitdt am Sender
eingestellt. Bei dynamischer Sendeleistung ist der POWER Schieberegler nicht aktiv da der Sensor die LED-
Leistung selbsttétig regelt.

| AVERAGE:
AVERAGE 1 4036 bl | In diesem Funktionsfeld wird die Anzahl der Abtastwerte
(Messwerte) eingestellt, Uber die die an den Empféngern
MARVECNo. ﬁ 1 gemessenen Rohsignale gemittelt werden. Ein groRerer
INTLIM i AVERAGE Vorgabewert reduziert das Rauschen der
d Rohsignale der Empfangseinheit, gleichzeitig verringert sich
HOLD [rris] | 10 bl | die maximal erreichbare Schaltfrequenz des RLS-GD
Sensors.
MAXVEC-No.:

In diesem Funktionsfeld wird die Anzahl der Glanzgrade bzw. Normvektoren festgelegt, die kontrolliert werden
sollen. Im Modus BINARY kdnnen maximal 31 Glanzgrade, im Modus DIRECT HI oder DIRECT LO maximal
5 Glanzgrade (0, 1, 2, 3, 4) kontrolliert werden.

Der hier eingestellte Zahlenwert bestimmt die aktuell mogliche Abtastrate des Sensors. Je weniger Vektoren
kontrolliert werden missen, desto schneller arbeitet der RLS-GD Sensor.

Der hier vorgegebene Zahlenwert bezieht sich auf die Anzahl der Zeilen (beginnend mit der Zeile 0) in der
— TEACH TABLE.

INTLIM:

In dieser Edit-Box kann ein Intensitétslimit eingestellt werden. Falls die an der Empfangseinheit ankommende
aktuelle Intensitat INT diese Grenze unterschreitet, wird keine Auswertung mehr durchgefihrt und der
Fehlerzustand (V-No.: =255) ausgegeben.

INFO:

Die Funktionalitat von INTLIM steht nur bei EVALUATION MODE NORM_INT zur Verflgung.

Im EVALUATION MODE GLOSS ist dieses Funktionsfeld unwirksam.

HOLD:

Der RLS-GD Sensor arbeitet mit minimalen Scanzeiten in der GréRenordnung von weniger als 150ps.
Aus diesem Grunde haben die meisten an den digitalen Ausgéangen OUTO ... OUT4 angeschlossenen SPS
Schwierigkeiten, die sich daraus ergebenden kurzen Schaltzustandsénderungen sicher zu erkennen.

Durch Anwahl des jeweiligen HOLD Auswahlknopfes kann eine Pulsverldngerung an den Digitalausgangen des
RLS-GD Sensors bis zu 100 ms gewahrleistet werden.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 8
24.08.2009



Se ”50,' Let’s make sensors more individua/

Instruments

DIGITAL OUTMODE:
Mit dieser Funktionstastengruppe kann die Ansteuerung der
5 Digitalausgange ausgewahlt werden.

DIGITAL OUTHODE DIRECT HI =

BINARY:

Falls beim zeilenweisen Vergleich die aktuellen Glanzgrade mit den in der TEACH TABLE eingetragenen Lern-
Parametern tUbereinstimmen, wird dieser , Treffer* in der TEACH TABLE als Vektornummer (V-No.) angezeigt und
an den Digitalausgangen (OUTO ... OUT4) als Bitmuster angelegt.

Es kénnen maximal 31 Glanzgrade bzw. Normvektoren eingelernt werden.

DIRECT:

In diesem Modus sind maximal 5 Glanzgrade bzw. Normvektoren erlaubt.

Falls beim zeilenweisen Vergleich die aktuellen Parameter mit den in der TEACH TABLE eingetragenen Lern-
Parametern tUbereinstimmen, wird dieser , Treffer* in der TEACH TABLE als Vektornummer (V-No.) angezeigt und
an den Digitalausgangen (OUTO ... OUT4) direkt ausgegeben.

DIRECT HI:

Steht der Wahlschalter auf DIRECT HI und wird ein Zeilenvektor (V-No.: 0-4) in der TEACH TABLE erkannt, so
liegt der entsprechende Digitalausgang (OUTO ... OUT4) auf HI. Wenn kein Zeilenvektor erkannt wurde, befinden
sich die Digitalausgédnge im LO-Zustand (keine LED leuchtet).

DIRECT LO:

Steht der Wabhlschalter auf DIRECT LO und wird ein Zeilenvektor (V-No.: 0-4) in der TEACH TABLE erkannt, so
liegt der entsprechende Digitalausgang (OUTO ... OUT4) auf LO und die anderen auf HI. Wenn kein Zeilenvektor
erkannt wurde, befinden sich die Digitalausgénge im HI-Zustand (alle LEDs leuchten).

ANALOG OUT FROM:
AMALOG OUT FROM 0 To | 100 Mit diesen Funktionsgruppen kann die Ansteuerung der
analogen Ausgange ausgewahlt werden.

Der Glanzsensor hat einen Stromausgang von 4mA bis 20mA und einen Spannungsausgang von 0 bis 10V.

Der Glanzsensor kann je nach Modell einen Glanzgrad bis zu 2000 GU (Gloss Unit) messen.

Die errechnete NORM kann Werte zwischen 0 und 1000 annehmen.

Abhangig von EVALUATION MODE wird entweder der Glanzgrad oder der Normwert analog ausgegeben.

Mit obigen Funktionsfeld teilt man dem Sensor mit, welchen Bereich man vom gesamten Messbereich ausgeben
mochte (Zoom Funktion).

Beispiel 1: ANALOG OUT FROM 0 TO 100 :

Glanzfaktor in GU (Gloss Unit) Spannungsausgang Stromausgang
25 25V 8mA
75 7,5V 16mA
Beispiel 2: ANALOG OUT FROM 0 TO 50 :
Glanzfaktor in GU Spannungsausgang Stromausgang
25 5V 12mA
75 10V (auBBerhalb) 20mA (auBRerhalb)

Beispiel 3: ANALOG OUT FROM 50 TO 100 :

Glanzfaktor in GU Spannungsausgang Stromausgang
25 0 V (auB3erhalb) 4mA (aul3erhalb)
75 5V 12mA
Beispiel 4: ANALOG OUT FROM 0 TO 2000 :
Glanzfaktor in GU Spannungsausgang Stromausgang
250 125V 4AmA
750 3,75V 8mA

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009)
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EVALUATION MODE:
EVALUATION MODE | NOFM_INT hd Der RLS-GD Sensor kann mit zwei unterschiedlichen
v RORR_INT Auswertemodi betrieben werden.
GLOSS

NORM_INT:
Zur Auswertung werden nur die Kandle CH_DIR (direkte Reflexion) und CH_DIF (diffuse Reflexion)
herangezogen.
Aus den beiden Werten fir CH_DIR und CH_DIF wird ein NORM Signal und eine INTENSITAT errechnet und
ausgewertet.
GLOSS:

Zur Auswertung werden die Kandle CH_REF (Referenzkanal) und CH_DIR (Direktkanal) herangezogen. Bevor
jedoch mit diesem Auswertemodus gearbeitet werden kann muss der Sensor kalibriert werden (siehe unten).

Nach erfolgreicher Kalibrierung ermittelt der Sensor den Glanzgrad der jeweiligen Oberflache und gibt diesen
digital und analog aus.

EXTERN TEACH:
-
ETEAEA & Aktiviert man EXTERN TEACH, kann man Uber den externen INO-Eingang bzw. Uber

die TEACH Taste den aktuell anliegenden Glanzgrad bzw. den Normvektor
(abhangig von EVALUATION MODE) in die TEACH TABLE bernehmen. Der aktuell anliegende Zeilenvektor wird
dabei automatisch beginnend mit Zeile 0 in so viele Zeilen ibernommen, wie in MAXVEC-No. eingestellt ist.

Vorteil dabei ist es, dass der Benutzer dazu nicht die Parametrisierungssoftware starten muss.

Zu beachten ist, dass bei Auswahl dieses Auswertemodus’ die Toleranzen einmalig zu Beginn ins EEPROM
abgespeichert werden miissen.

AuRerdem muss im Vorfeld die MAXVEC-No. vorgegeben werden und ebenfalls im EEPROM abgelegt werden.

EVALUATION MODE = NORM_INT EVALUATION MODE = GLOSS
WNORM | M TOL INT | TOL & GF GF TOL =
1] 1 25 1 20 0 n.n 25 0.0 0.0
1 1 a0 1 40 1 0.0 5.0 0.0 0.0
2 1 100 1 a0 2 0.0 7.5 0.0 0.0
3 1 200 1 100 3 0.0 0.0 0.0 0.0
A 1 1 1 1 A nn nn nn nn

BEACHTE! Ist der EXTERN TEACH Modus aktiviert, dann ist eine externe Triggerung mit EXT1, EXT2, EXT3 und
EXT4 nicht mdéglich, da der Sensor nur tber einen Eingang verflgt.

Das Funktionsfeld TRIGGER ist nicht mehr aktiv.

BIAS:

Mit Hilfe von BIAS kann im Auswertemodus GLOSS der Glanzfaktorwert beeinflusst
werden.

Die Sensoren kénnen auf andere Systeme kalibriert werden. Mit BIAS = ON aktiviert man diese Funktion.

Im Detail siehe unten BUTTON CALIBRATE.

Blas | OFF v

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 10
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( TRIGGER:
TRIGGER | CONT 7] In diesem Funktionsfeld wird die Triggerbetriebsart am RLS-GD Sensor
v COMT eingestellt.
SELF CONT: Kontinuierliche Auswertung (kein Trigger-Ereignis notwendig).
ExT1
E3eT 2 SELF: Solange der Kanal CH_DIR groRer ist als ST TRSH (Self Trigger
Threshold), werden Messwerte in einem internen Buffer aufgezeichnet. Nachdem
ExT3 CH_DIR wieder kleiner als ST TRSH ist, wird aus der Anzahl der
ExT4 aufgenommenen Messwerte ein Mittelwert gebildet und ausgeben. Ansonsten
entspricht dieser Modus exakt der Funktionalitdt von EXT3. Unterschied ist nur
die Art der Triggerung. Bei SELF spricht man von einer internen Eigentriggerung
5T TRSH 210 und bei EXT3 spricht man von einer externen Triggerung Uber den physikalischen

Eingang INO.

EXT1: Die Auswertung wird Uber den externen Triggereingang (INO Pin3 grn am Kabel cab-las8/SPS) bzw. durch
Driicken der TEACH Taste am Sensorgehduse gestartet. Ein Triggerereignis wird erkannt, solange am Eingang INO
+24V anliegt (HIGH aktiv).

Waéhrend INO high ist (+24V), werden die erkannten Zusténde (Vektoren) auch ausgegeben.

Nachdem der Triggereingang wieder auf LOW geht, wird der zuletzt erkannte Zustand (V-No.:) an den Ausgéangen
gehalten.

EXT2: Selbes Verhalten wie im Modus EXT1 mit dem Unterschied, dass, nachdem der Triggereingang wieder auf
LOW geht, der Fehlerzustand (V-No.: = 255) ausgegeben wird.

EXT3: Solange der Eingang INO High (+24V) ist, werden Messwerte in einem internen Buffer aufgezeichnet.
Nachdem der Eingang wieder abgefallen ist, wird aus der Anzahl der aufgenommenen Messwerte ein Mittelwert
gebildet und ausgeben.

pr | Durch Driicken von PROFILE kann der, zur
CSHD:SFCE _mzzi B o Auswer_tung he_rangezoggne, intern au_fgezeichnete
= e Buffer im graphischen Display zur Anzeige gebracht
— werden. Zusétzlich wird, im Display PP, der Peak to
ng;'ﬁ 101 4- Peak Wert angezeigt.
101.0- Durch einen Doppelklick mit der linken Maustaste wird
100.7- eine automatische Skalierung der X und der Y Achse
100.4- durchgefiihrt. Mit einem Einfachklick mit der linken
GF - 1001- Maustaste kann diese Skalierung wieder aufgehoben
il ggg: werden.
9.1 - AAAAI VIS AV VA
98.8-
PP 98.5- Im Auswertemodus NORM_INT wird der Peak to Peak
0.3 [ Wert nur visualisiert.
T Im Auswertemodus GLOSS wird PP zur Auswertung
255 | :;g: herangezogen. Sollte der Aktuelle PP Wert groRer sein
TEE- als PP TOL, wird Fehler ausgegeben.
TRIG 96— Grund: Eine groRRe Streuung in einem Profil kdnnte so
@ 965.3- ausgemittelt werden, dass der Glanzfaktor passt,
56.0- | ' | | | | | obwohl das Produkt zu sehr variiert.
M 20 33 40 B0 B0 7O
Mit PROFILE FROM [%] gibt man an, in welchem
GF | GFTOL | PP TOL _ Bereich der aufgezeichnete Buffer ausgewertet wird.
1] 245 20 30 01
1 01 01 01 01
2 01 01 01 01
PROFILE FROM [3] 10 Td a0

EXT4: Solange der Eingang INO auf high (+24V) liegt, oder der Taster am Gehause gedruckt ist, ist die Sende LED
aktiv und es wird ausgewertet. Wenn INO wieder abféllt, oder der Taster losgelassen wird, dann bleibt der letzte
erkannte Zustand anstehen und die Sende LED geht aus.

Dieser Triggermodus wurde eingefiihrt, um die Sende LED zu schonen. Handelt es sich bei der Sender-LED um
eine UV LED, dann wird empfohlen, mit diesem Modus zu arbeiten.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 11
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2.3 Registerkarte TEACH TABLE

Nach Driicken von GO beginnt eine Datenlibertragung vom Sensor zum PC. Die jeweiligen CH-REF, CH_DIR

Anteile werden in

den Balken neben dem Graph zur Anzeige gebracht. Der berechnete Glanzfaktor GF wird im

Display visualisiert.

¥ RLS-GD-SCOPE ¥4.5 =13
RLS-GD-Scope V4.5
CONNECT | Pams | TEACHTABLE | cource  oF TEMP
RECORDER | CALIBRATE | CHREF  omoo- =
" 190.0-
0 1§2F1 GFzTnDL o0 [ oo | || SN0 i
: : ) ) 170.0-
1 N 00 00 =N 160.0-
2 \oo [\go 0o 0o 1500
2 1\ o8 | oo 0.0 1400~
4 0y 00 N0 0.0 GF =& Se S =
e~
ANt e
= N — - - 1100~
7 oo [\oo 00 00 100,0-
g 00 N 00 00 .
] 0.0 o\ [ oo 0.0 e
1 [ oo | oo N oo [ oo '
1 oo | oo Noo | oo ggg_
12 | 00 .o | NG 0.0 Vo e
13 | 00 | oo | oy | oo |« | SO oo
\ el
TEACH DATATO | Mo ﬂ 0 e 30.0-
200-
| RESET TABLE 1 10.0-
oo-
0 100
IE Rt ‘ SEND 1 ‘ GO |
EEFROM ;
COMMUNICATIONPORT | 1 [RLS-GD V45 RT:Ko 34703
™ ALE ‘ GET i ‘ STOP |
CH_REF, CH_DIR, CH_DIF:

CH_REF

TEwP

Diese Displays dienen zur Anzeige der aktuellen am Empfénger gemessenen Daten.
CH_REF = Referenzkanal

CH_DIR = Direkte Reflexion

CH_DIF = Diffuse Reflexion

Die Daten werden zusatzlich rechts neben dem Graphen als Balken angezeigt.

NORM, INT:
Display NORM und INT zur Anzeige der aus den Messdaten errechneten Norm und Intensitat.

GF:

Display zur Anzeige des errechneten Glanzfaktors.

Die Anzeige erfolgt in Prozent.

Ein Doppelklick in dieses Display bringt ein groRes Display zur Anzeige.

V-No:

In diesem Zahlenwert-Ausgabefeld wird die aktuell erkannte Vektornummer entsprechend dem
Eintrag in der TEACH TABLE angezeigt. Die aktuell erkannte Vektornummer wird als
entsprechendes Bitmuster an den Digitalausgdngen OUTO bis OUT4 angelegt. Wird der Wert
255 angezeigt, dann wurde kein in der Teach Table eingelernter Wert wiedererkannt.

Ein Doppelklick in dieses Display bringt ein gro3es Display zur Anzeige.

TEMP:
Aktuelle im Sensorgehéduse gemessene Temperatur. (I!! nicht in °C)

Beachte:

Obige Ausgabefelder werden nur bei aktiver Datenilibertragung (GO-Taste gedriickt)
zwischen PC und dem Sensor aktualisiert.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009)
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COMMECT |,

FPARA

|| TEACH TABLE

FECORDER | CALBRATE |

| aF | oFro ' 2]
0 433 | 20 | oo | ao
1 | 00 0.0 0.0 0.0
R 0.0 0.0 0.0
3 | oD 0.0 0.0 0.0
4 | 0D 0.0 0.0 0.0
5 | 00 0.0 0.0 0.0 |
B | 0D 0.0 0.0 0.0
7 00 0.0 0.0 0.0
8 | 0o 0.0 0.0 0.0
3 | 0D 0.0 0.0 0.0
10 | 0D 0.0 0.0 0.0
11 | 00 0.0 0.0 0.0
12| 0o 0.0 0.0 0.0
13 | 00 0.0 0.0 0o |s]
RESET TABLE = T .
TEACH DATA TO
Y | SEND ' GO 1
™ EEPROM
e | o || [ stoe |

Instruments

TEACH TABLE:
Durch Driicken von TEACH TABLE o6ffnet sich eine Ansicht, mit
deren Hilfe man Vektoren in die TEACH TABLE einlernen kann.

Beachte: Die Lernvektoren missen dem Sensor durch
Driicken von SEND mitgeteilt werden.

Nach Doppelklick des jeweiligen Feldes mit der linken Maustaste
(oder durch Driicken von F2) kdnnen die Vorgabewerte durch
Zahlenwerteingabe mit der PC-Tastatur verandert werden.

Die TEACH TABLE ist zeilenweise organisiert, d.h. die einzelnen
Parameter fur die Lernvektoren befinden sich nebeneinander in
der jeweiligen Zeile.

Der Sensor kann bis zu 31 Lernvektoren kontrollieren. Die
Nummer des jeweiligen Lernvektors wird in der linken Spalte der
Tabelle angezeigt.

Nur griin markierte Zeilen werden im Sensor zur Auswertung
herangezogen. Die Anzahl der zu kontrollierenden Zeilen wird
Uber MAXVEC-No. eingestellt.

Nach Driicken von TEACH DATA TO wird der aktuell angezeigte Glanzfaktor GF in die unter No.: ausgewahlte
Zeile der TEACH TABLE ubertragen. Zuséatzlich wird eine Toleranz (GF TOL) gesetzt. Die Toleranz, wie auch
der Lernwert, kdnnen bei Bedarf wie oben beschrieben geandert werden.

Mit No.: wahlt man auch aus, welches Toleranzfenster im Graphen angezeigt wird.

Wenn Inc: aktiviert ist und die TEACH DATA TO Taste gedriickt wird, erfolgt eine automatische Inkrementierung
(Erhdhung) des Eingabefeldes No.: um 1, d.h. die nachste Zeile in der TEACH TABLE wird ausgewahit.

Durch Betatigen von RESET TABLE wird die TEACH TABLE zuriickgesetzt (RESET-Wert = 1).

SOURCE NORM i
v NORM
INT
GF
R/
NORM
INT
GF
RAW

SOURCE:

Nach Anklicken der Pfeil-Taste 6ffnet sich ein Auswahlfeld zur Anwahl eines
Anzeige-Modus im graphischen Anzeigefenster.

Aktuelle NORM wird im Graphen angezeigt (Wertebereich 0 ... 1000).
Aktuelle Intensitat wird im Graphen angezeigt (Wertebereich 0 ... 4096).
Aktueller Glanzgrad wird angezeigt (Wertebereich 0 ... 2000).

Aktuelle Rohsignale werden angezeigt.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009)
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2.4 Registerkarte RECORDER

Die RLS-GD-Scope Software beinhaltet einen Datenrekorder, welcher es erlaubt CH_REF, CHD_DIR, CH_DIF,
NORM, INT, GF, PP, V-No. und TEMP abzuspeichern. Das aufgezeichnete File wird auf der Festplatte des PC
abgespeichert und kann anschlieend mit einem Tabellenkalkulationsprogramm ausgewertet werden.

Das erzeugte File hat 11 Spalten und so viele Zeilen, wie Datenframes aufgezeichnet worden sind. Eine Zeile ist
wie folgt aufgebaut: Datum und Uhrzeit, CH_REF, CHD_DIR, CH_DIF, NORM, INT, GF, PP, V-No., TEMP.

Fuhren Sie folgende Schritte durch, um Datenframes mit dem Recorder aufzuzeichnen:

Beachte!

Die Aufzeichnung hangt von dem ausgewahlten EVALUATION MODE ab. Bei verschiedenen EVALUATION
MODE werden bestimmte Daten nicht benétigt und deshalb auf den Wert 0 gesetzt, d.h. es wird fur diese Daten
der Wert 0 aufgezeichnet.

1. Schritt:

Nach Drucken von RECORDER 6ffnet sich folgendes Fenster:

Nach Drucken von SHOW GRAPH erscheint ein Panel, welches dem Benutzer erlaubt die verschiedenen
Signale zu monitoren.

Uber das DROP DOWN Menii SIGNAL kann zwischen den einzelnen Signalen hin und her geschaltet werden.

—# RLS-GD-SCOPE V4.5

RLS-GD-Scope V4.5
COMMECT | PaR4 | TEACHTABLE | | CH_REF CH.DIR CH.DIF MORM  INT  GF  TEMP
CLOSE
RECORDER | CoLBRATE | CH_REF Bl o B S O ooy
4096~
RECORD MODE AUTOLIMITED ¥ 3800~
3600~
RECORD-TIME INTERWAL [sec] 1 2800~
RECORD VALUES [M&x 500000 | 1000 gLl
2000~
TOTAL RECORD TIME [days hours min sec) 2300~
e e 2600~
RECORDED REMAIMING e
2200~
[ ] [ 1000 —
1200~
‘ START RECORD 1‘ ST0P RECORD | oy
|D| 1400-
1200~
| SELECT RECORD FILE || SHOW GRAPH | 1000~
800-
|\Hlsl3d\f45\HecoldFile.dat EO0-
400-
[m Rap ‘ SEND | | GO | 200~
[~ EEPROM 0-, i | | i | | i i | '
=i ‘ GET | | S0P | 0 0 20 3} 40 S0 G0 70 81 80 100
RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 14
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2. Schritt:

Zur Automatischen Aufzeichnung von mehreren
AUTO LIMITED Datenframes wéhlen Sie AUTO LIMITED unter RECORD
MODE aus.
Geben Sie unter RECORD-TIME INTERVAL [sec] ein
Zeitintervall fur die Aufzeichnung ein, im Beispiel: wurde 1
RECORD VALUES [Méx 50 000 1000 gewahlt, d.h. jede Sekunde wird ein neuer Frame vom
Sensor angefordert.
. Geben Sie nun bei RECORD VALUES [MAX 50 000] ein,
TOTAL RECORD TIME [days hours min sec] wie viele Werte Sie maximal aufzeichne[n wollen. :

1] 1] 16 40 Anmerkung: Die Aufzeichnung kann auch vorher durch

STOP RECORD gestoppt werden, ohne dass die bisher

RECORD-TIME IMTERMAL [zec] 1

HECOALED AEAIE aufgezeichneten Daten verloren gehen.
1] 1000
Bei TOTAL RECORD TIME wird in Tagen, Stunden,
Minuten und Sekunden angezeigt, wie lange die
START RECORD STOP RECORD Aufzeichnung dauert, wenn alle Daten aufgezeichnet

werden.

I |
3. Schritt:
welches der Datenframe abgespeichert werden soll.

[Filename Sollten Sie einen bereits existierenden Filenamen
auswahlen, werden Sie gefragt, ob Sie das bestehende File
Uberschreiben wollen oder nicht.

4. Schritt

Durch Driicken von START RECORD starten Sie die automatische Aufzeichnung der Daten.

Der Recorder beginnt mit der Aufzeichnung. Dabei wird der Button START RECORD rot eingefarbt als Zeichen
fur eine aktive Aufzeichnung.

Die jeweiligen Datenframes werden in den Anzeigefenstern zur Ansicht gebracht.

Zusatzlich kénnen Sie in den beiden Anzeigefenstern RECORDED und REMAINING kontrollieren, wie viele
Datenframes schon aufgezeichnet wurden und wie viele noch aufzuzeichnen sind.

Beachte:
Wahrend der Aufzeichnung sind die beiden Eingabefelder RECORD-TIME INTERVAL und VALUES TO BE
RECORDED inaktiv.

5. Schritt:

Nachdem so viele Datenframes wie unter RECORD VALUES [MAX 50 000] eingestellt, aufgezeichnet worden
sind bzw. durch Drucken von STOP AUTO RECORD erscheint ein Pop-up-Fenster, welches das Speichern des
Files bestatigt.

Wenn Sie eine unbegrenzte Anzahl von Daten aufzeichnen wollen, wahlen Sie unter RECORD MODE die
Funktion AUTO UNLIMITED. Selektieren Sie ein gewiinschtes Aufzeichnungsintervall und driicken Sie START
RECORD.

Wenn Sie Daten ,von Hand“ aufzeichnen wollen, wahlen Sie unter RECORD MODE die Funktion MANUAL
RECORDING aus.

Uber GO beginnen Sie Daten vom Sensor einzulesen. Diese Daten werden in dem Anzeigefenster visualisiert.
Durch Driicken von CAPTURE DATA FRAME wird ein Datenframe in das unter SELECT RECORD FILE
ausgewahlte File abgespeichert. In RECORDED wird die Summe der bereits aufgezeichneten Frames angezeigt.

Ist unter RECORD MODE AUTO TRIGGERED ausgewéhlt und unter TRIGGER = SELF, EXT1, EXT2, EXT3 oder
EXT4, wird nach Dricken von START RECORD der Sensor dazu veranlasst, nach jedem Abfall des Triggers
selbststéandig einen Datenframe zu senden. Dieser Datenframe wird vom Rekorder erfasst und aufgezeichnet.

Mit STOP RECORD wird das automatische Senden des Sensors wieder beendet.

Hinweis:

Nach Driicken von START RECORD wird das File, welches unter SELECT RECORD FILE ausgewaéhlt ist,
geléscht. Bei RECORD FRAME MANUALLY wird das File sofern es noch nicht besteht erzeugt. Sollte das
File schon bestehen, werden die Daten an das bestehende File angehangt.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 15
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2.5 Registerkarte CALIBRATE

Die Sensoren der RLS-GD Serie missen wie jedes Messgeréat von Zeit zu Zeit kalibriert werden. Die Kalibrierung
kann man mit Hilfe der RLS-GD-CAL Einheit und der Software selber durchfihren.

Nach Druicken von CALIBRATE 6ffnet sich folgendes Fenster:

—¥ RLS-GD-SCOPE ¥4.5

RLS-GD-Scope V4.5
CONNECT | PaRA | TEACHTABLE | megiiee™ oF -| eve IGH
RECORDER | CALBRATE | 4 pe: BETTE =
|0 BT
‘ START CALIBRATION WwiTH REF =100 | m ]?EE:
160.0-
REFERENCE FOWER 150.0-
| p— T e
0 250 500 750 1000 o | f
10.0-
CALIBTRATE TO OTHER SYSTEM | 100.0-
30.0-
B0.0-
700-
WMo B0.0-
0 [
400-
200-
200-
100-
0.0-
o 100
= Fahd | SEND 1 | GO 1
[~ EEPROM COMMUMICATIONPORT | 1 |RLS-GDv45 RT.Kw34/08
e | GET 1 | 5TOF 1

Nach Driicken von START CALIBRATION WITH REF=100 werden Sie aufgefordert, den Sensor in die Referenz-
Kalibrieroberflache RLS-GD-CAL mit einem Glanzfaktor von 100 einzulegen.

Bestéatigen Sie mit YES, sobald die Referenzoberflache vorliegt.

Nun wird eine passende POWER eingestellt, mit der sich Kanal CH_DIR oder CH_REF im oberen Drittel seines
Dynamikbereiches befindet.

Konnte ein passender POWER-Wert gefunden werden, teilt Ihnen die Software mit, dass eine Kalibrierung mdglich ist
und dass die entsprechenden Kalibrierfaktoren im EEPROM des Sensors hinterlegt worden sind.

Die sich ergebenden Werte von CH_REF und CH_DIR werden festgehalten und bei erfolgreicher Kalibrierung im
EEPROM des Sensors abgespeichert, d.h. man muss die Kalibrierung NICHT bei jedem Neustart des Sensors
durchfihren.

Beachte!

Sollte wahrend der Kalibrierung eine Fehlermeldung kommen, kann es nur daran liegen, dass die Referenz-
oberflachen dem Sensor nicht im richtigen Abstand vorliegen, oder dass die Referenzoberflachen verschmutzt sind.
Des Weiteren kann auch noch die Optik des Sensors verschmutzt sein oder die PC-Verbindung kann unterbrochen
sein.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009) 16
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CALIBRATE TO OTHER SYSTEM:

CALIBTRATE TOOTHER 5YSTEM Nach erfolgreicher Kalibrierung mit Referenz 100 kann der
Sensor auf ein anderes System kalibriert werden. Dies ist
dann erforderlich, wenn z.B. mehrere Systeme gleichen Typs exakt aufeinander abgestimmt werden sollen oder
der RLS-GD auf ein Fremdsystem abgeglichen werden soll.

Die Kalibrierung wird Gber den Parameter BIAS = ON aktiviert.

Zum Kalibrieren auf ein anderes System klicken Sie den Button CALIBRATE TO OTHER SYSTEM.

Es 6ffnet sich nachfolgende Ansicht:

—# RLS-GD-SCOPE ¥4.5

RLS-GD-Scope V4.5

CONNECT | PamA | TEACHTABLE | zao00-
RECORDER | CALIBRATE | S e I THER SYSTEM |
2000.0-
. 0 00 1800.0-
GF WALUE 1.0 1.0
GF VALUE 10 10 1600.0-
GF VALUE 244 20
GF VALUE 1.0 1.0 1400.0-
GF WALUE 500 .0
GF VALUE 10 10 1200.0-
GF WALUE 100.0 1500 |
GF WALUE 750 €0 1000, 0=
GF VALUE 10 10
GF WALUE 2000 0.0 Sl
GF WALUE 2000 250.0
GF WALUE 1.0 1.0 —
GF WALUE £00.0 ga00 | 7|
| GET FILE FROM DISK l GFRaw 00 400.0-
| SAVE FILE TO DISK H ASSIGN l 200.0-
D-D_I 1 1 1 I I I I 1
[ EaM | = | | = I 00 2500 5000 7500 10000 12500 15000 17500 2100.0
[~ EEPROM
e | ot || stoe | | CALE CALIE DATA l | SAVE CALIE DATA T0 EE

Platzieren Sie den RLS-GD Sensor in der Offline Aufnahme.

Uber GO und STOP starten Sie die Glanzgradanzeige fir den RLS-GD.

Zur Kalibrierung auf ein anderes System missen Sie verschiedene Referenzoberflachen mit verschiedenen
Glanzgraden haben. Die Zeilen fiir 0 und 2000 mussen ausgefillt sein. In der Regel wird in Zeile 0 fir beide
Systeme der Wert 0 eingetragen und in die Zeile 2000 fur beide Systeme der Werte 2000. Deaktivieren Sie nicht
benutzte Zeilen mit -1.

Driicken Sie GO und messen mit dem RLS-GD-Sensor eine Referenzoberflache an einer bestimmten Stelle. Der
Wert, der unter GF RAW angezeigt wird kann direkt in irgendeine Zelle der Spalte RLS-GD Ubertragen werden.
Selektieren Sie einfach mit einem linken Mausklick eine Zelle und driicken Sie ASSIGN. Sie kdnnen den Wert
nattrlich auch von Hand eingeben, indem Sie auf die entsprechende Zelle Doppelklicken.

Messen Sie nun mit dem anderen System an der gleichen Stelle und tragen diesen Wert in der gleichen Zeile,
jedoch unter der Spalte OTHER ein. Nachdem Sie einige Stiitzstellen aufgenommen haben driicken sie CALC
CALIB DATA. Im Graph werden nun die Kennlinien der beiden Systeme (Grin = RLS-GD, Blau = anderes
System) visualisiert.

Nach Driicken von SAVE CALIB DATA TO EE wird die Ausgleichsgerade im EEPROM des Sensors hinterlegt.
Mit SAVE FILE TO DISK kann die Kalibrierungs-Tabelle auf der Festplatte abgespeichert werden.

GET FILE FROM DISK erlaubt es dem Benutzer ein bereits abgespeichertes File zu laden.

Mit RESET TABLE setzen Sie alle Zellen, auRer Zelle 0 und 2000 auf -1 (Deaktiviert). Hier wurde Text entfernt

INFO: Driicken Sie erst STOP, damit Sie die Daten ins EEPROM transferieren kdnnen.

Die Zeilen in der Tabelle kdnnen beliebig gefullt werden, d.h. es muss keine Reihenfolge eingehalten werden. Das
Programm sortiert automatisch, es muss nur darauf geachtet werden, dass gleiche Referenzoberflachen in gleiche
Zeilen eingetragen werden.

Mit einem Doppelklick auf den Graphen 6ffnet sich ein Panel, welches erlaubt, die Achsen zu skalieren.
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— BIAS:
Bl g Mit dem Softwareparameter BIAS schalten Sie die Kalibrierung auf ein anderes System
ein oder aus.
BIAS = OFF
Detektiert der Sensor einen RAW GF von 80 wird dieser direkt ausgegeben.

BIAS = ON
Detektiert der Sensor einen RAW GF von 80 wird nicht dieser ausgegeben sondern der Wert 98,5.

120.0-
175 RS EEESEE
115.0-
112.5-
110.0-
107.5-
105.0-

102.5- sscateaxis  [X]

100.0-

37.5-
95.0-
32.5-
90.0-

TS WA | 1200

o A5 MA 85.0

87.5- WIS MIN | 700

85.0-
82 5- RESET
200w
77 5-
75.0-
725-

#0.0-; i i I i I !
0.0 725 a0 7.5 80.0 825 85.0

CLOSE
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2.6 Registerkarte MONITOR

Die Funktion des Monitors steht nur dann zur Verfigung,
wenn EVALUATION MODE = GLOSS selektiert ist, und
der TRIGGER = SELF, EXT1, EXT2, EXT3 oder EXT4 ist.
Nach Driicken von MONITOR 6ffnet sich folgendes Panel:

CONMECT | Pama | TEACH TABLE |

RECORDER | CALERATE |  MOMITOR |

¥ MONITOR PANEL IT] =1lE3

200.0-
150.0-
100.0-

50.0-

0.0-
0 5

GFTREMD STDDEY BAD [5£]

---- 0.00

D | | GreiG |{ vNoBiG || RESET |

Mit START MONITORING startet man das Monitoren des Glanzfaktors. Nach jedem Triggerereignis sendet der
Sensor automatisch den aktuellen Glanzfaktor zum PC. Dieser Glanzfaktor wird im Display GF und im Graphen
visualisiert. Unter TREND VAL stellt man ein, wie viele der letzten Datenframes im graphischem Display zur
Anzeige gebracht werden. Im Display GF TREND wird der Glanzfaktormittelwert angezeigt, welcher sich aus den
im Graphen gezeigten Werten berechnet.

Ist TRIGGER = SELF oder EXT3 ausgewahlt, dann wird zusétzlich der PP Wert des momentanen Profils
Ubertragen und im Anzeigefenster PP dargestellt. Der angezeigte Wert STD DEV visualisiert die
Standardabweichung vom Mittelwert GF TREND.

Der Hintergrund der Anzeigefenster GF, PP, GF TREND kann entweder Rot oder Griin sein.

GF ist Griin, wenn GF £ GF TOL des Vektors 0 in der TEACH TABLE wiedererkannt wurde.

PP ist Grin, wenn PP Kkleiner ist, als der in der Zeile 0 der TEACH TABLE gelernte Wert
(nur bei TRIGGER=SELF oder EXT3).

GF TREND ist Griin, wenn der Glanzfaktor Mittelwert dem Vektor O in der TEACH TABLE entspricht.

Das Display BAD[%] zeigt in Prozent an, wie viele der im Graphen aufgezeichneten Werte nicht dem Teach
Vektor in der Zeile 0 entsprechen.

Mit einem linken Doppelklick auf das Display GF oder Driicken des Buttons GF BIG o6ffnet sich ein grof3es
Fenster, in dem der Glanzfaktor angezeigt wird.

Durch Driicken des Buttons V-No: BIG 6ffnet sich ein grol3es Fenster, welches den erkannten Vektor darstellt.
Durch Driicken des Buttons RESET werden alle Werte auf O gesetzt.

—# GF PANEL

s victorpaneL  [T][E)X]

V-No:
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3. Kurzanleitung zur Bedienung von Glanzsensoren uber die
Software RLS-GD-Scope V4.5

Diese Anleitung ermdglicht es lhnen, Glanzsensoren der RLS-GD Serie schnell uber die Software-Oberflache
RLS-GD-Scope V4.5 zu teachen.

Der Sensor verfugt Uber eine interne Lichtquelle und 3 Empféanger. Die Empféanger sind je nach Typ in
unterschiedlichen Winkeln angeordnet und liefern die Signale CH_REF (Referenzkanal), CH_DIR (direkte
Reflexion) und CH_DIF (diffuse Reflexion).

Es gibt grundsétzlich 2 Auswertemodi, mit denen der Sensor betrieben werden kann. Diese Modi sind Uber
EVALUATION MODE einstellbar.

Im EVALUATION MODE GLOSS (vgl. Seite 2) ist der Sensor ein Messgerat, welches den Glanzgrad einer
bestimmten Oberflache misst und diesen zur Anzeige bring. Dazu werden die Kandle CH_REF und CH_DIR
benotigt aus denen der Glanzgrad einer Oberflache bestimmt wird. Es kdnnen bis zu 31 Glanzgrade in eine
TEACH TABLE eingelernt werden. Fur jeden Glanzgrad kann eine Toleranz GF TOL eingestellt werden. Der
Glanzgrad sowie seine zugehorige Toleranz wird im Folgenden als VEKTOR bezeichnet. Jeder Vektor entspricht
einer Zeile. Wird ein gelernter Vektor (Glanzgrad) wieder erkannt, dann wird die Zeilennummer des Vektors auf 5
digitale Ausgange (OUTO ... OUT4) aufgelegt. Zusatzlich wird der Wert des Glanzgrades analog auf einen
Spannungsausgang von 0 bis 10V und ein Stromausgang von 4mA bis 20mA aufgelegt.

Im Auswertemodus GLOSS muss der Sensor wie jedes Messgerat von Zeit zu Zeit kalibriert werden. Dazu ist eine
Kalibrierschalle RLS-GD-CAL erhdltlich. Zum Kalibrieren des Sensors folgen Sie bitte den Anleitungen unter dem
Punkt Registerkarte CALIBRATE im Manual RLS-GD-Scope V4.5.

Im EVALUATION MODE NORM_INT (vgl. Seite 4) ist der Sensor ein Kontrollsystem. Aus den Kanélen CH_DIR
und CH-DIF wird eine NORM und eine INT (Intensitat) errechnet. Diese beiden Werte sind charakteristisch flr
eine bestimmte Oberflache. Fir beide Werte NORM und INT kann wiederum eine Toleranz N TOL und | TOL
gesetzt werden. Eine Information die sich aus NORM, N TOL, INT und ITOL wird im Folgendem wieder als
Vektor bezeichnet. Es kénnen insgesamt 31 Vektoren in der TEACH TABLE angelernt werden. Wird beim
zeilenweisen Vergleich ein Vektor wieder erkannt, dann wird dieser an den Digitalausgdngen zur Anzeige
gebracht. Zusatzlich wird die NORM analog auf den Spannungs- und Stromausgang aufgelegt.

Im folgenden wird ein Teachvorgang mit beiden Auswertemodi beschrieben.
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3.1 EVALUATION MODE GLOSS

1. Schritt:

Vor Einsatz der Software-Hilfsmittel (graphische Anzeige der Sensorsignale) muss der Sensor so genau wie
moglich auf das jeweilige Messobjekt bzw. den Hintergrund von Hand einjustiert werden. Der Referenzabstand
des Sensors zum Messobjekt ist dem Datenblatt des jeweiligen Sensortyps zu entnehmen.

Stellen Sie sicher, dass der Sensor angeschlossen und mit der Betriebsspannung versorgt ist.

2. Schritt:

Starten Sie die Software RLS-GD-Scope V4.5. Bitte prifen Sie, ob in der Statuszeile rechts unten die Meldung
.RLS-GD V4.5 RT:KWxx/xx “ erschienen ist.

Hinweis: Sie erhalten eine Kurzinfo Uber einzelne Bedienelemente, indem Sie den Maus-Cursor auf das
entsprechende Element bewegen und die rechte Maustaste klicken.

¥ PLS-GD-SCOPE V4.5 =)t

RLS-GD-Scope V4.5

COMNECT | PaRA | TEACHTABLE | oymce o TEMP
RECORDER | CALBRATE | CH.REF  omoo- =
190.0-
POWER MODE DYNAMIC M| cipp | 1900-
240 -‘ 170.0-
160.0-
150.0-
AVERAGE 4096 - L e B B o B B
BF mpeaeseee=e=====c=—----=—=
MASVEC-No. :§| 1 R i
; 10.0-
HOLD [ms] 10 - 100.0-
30.0-
DIGITAL OUTMODE DIRECTHI  + 80.0-
ANALOGOUTFROM | 0 7o | 100 700~
WM B0.0-
EVALLATION MODE BLOSS - 0| igg:
TRIGGER [CONT | <7 rass n0-
h B o o 200-
EXTEACH | OFF ~| gas [OFF 133:
oo 100
= R SEND GO
I” EEPROM RLSGO 4G R K/ 34/03
i | v 1 p— COMMUNICATIONFORT | 1 | . :
3. Schritt:

Vergewissern Sie sich, dass zum Datenaustausch mit dem Sensor vorerst RAM und nicht EEPROM selektiert ist.
(RAM st ein fluchtiger Speicher im Sensor, d.h. Daten gehen nach Ausschalten verloren. EEPROM ist ein
nichtfllichtiger Speicher im Sensor, d.h. Daten gehen nach Ausschalten nicht verloren.)

Alle weiteren Parameter sollten so eingestellt sein wie im oberen Bild angegeben. Driicken Sie zur Ansicht der
Parameter den Reiter PARA. (Siehe dazu auch die Funktion FILE im Manual.)

Driicken Sie nun die Taste GO. Es beginnt ein Datenaustausch zwischen Sensor und PC. Die von der Oberflache
zuriick reflektierten Anteile fir CH_REF und CH_DIR werden auf der Software-Oberflache als Balken dargestellt.
Der Glanzfaktor GF wird in einem Display sowie im Graphen angezeigt.

Beachte! Nachdem Sie Parameter Werte verandert haben, miissen Sie dies dem Sensor mitteilen. Driicken Sie
dazu die Taste SEND.

Der Wertebereich fir den Glanzfaktor GF ist von 0 bis 2000. Durch einen Doppelklick mit der linken Maustaste auf
den Graphen wird eine automatische Skalierung gestartet. Mit einem Einfachklick mit der linken Maustaste wird
die Auto-Skalierung wieder ausgeschaltet.

Unter Source wahlt man ein Signal aus, welches zur Anzeige gebracht werden soll.
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4. Schritt:
Aus den Daten CH_REF und CH_DIR wird der Glanzfaktor GF errechnet.

Driicken Sie nochmals die Taste GO, um die aktuellen Daten auszulesen.

Driicken Sie STOP, um den Datenaustausch zu stoppen.

Schalten Sie nun Uber den Reiter TEACH TABLE zur TEACH TABLE um.

Wahlen Sie unter No.: eine Zeile aus, auf die der aktuell anliegende Glanzfaktor gelernt werden soll.

(ACHTUNG: Nur die grin gekennzeichneten Zeilen werden vom Sensor ausgewertet. Wenn Sie mehrere
Vektoren lernen wollen, dann wahlen Sie unter dem Parameter MAXVEC-No. aus wie viele es sein sollen.)
Driicken Sie nun TEACH DATA TO. Der berechnete Glanzgrad wird in die TEACH TABLE ubernommen und
zwar in die Zeile, welche Sie unter No.: ausgewahlt haben. Passen Sie gegebenenfalls noch die Toleranz GF TOL
an. Selektieren Sie dazu die entsprechende Zelle in der TEACH TABLE und driicken F2 oder fihren Sie einen
Doppelklick auf die entsprechende Zelle aus.

Im Graphik Display wird der aktuelle Glanzgrad mit dem Toleranzfenster, welches unter No.: eingestellt ist,
angezeigt.

% RLS-GD-SCOPE V4.5 M=)E3
RLS-GD-Scope V4.5
CONNECT | PaRs | TEACHTABLE | coupce  oF  w TEMP
RECORDER | CALIBRATE | CHREF 2000 =
- 18010~
GF GF TOL = CH DIR 100.0-
0 1321 [ 20 | oo | oo = 1700~
1 0o ¥ 00 [ili] oo S 1EDL0-
2 oo [ \go 00 00 1500
3 X0 oS | oo 0.0 1400~
4 | O | 00 NOO 0.0 GF =% L=
5 [ oo\[ o0 | 0T —so_ 1200-
B 00 \ 00 | oo | oo R 110.0-
7 oo [ \ao 00 00 T
g 0.0 N 0.0 0.0 .
] 00 o\ | oo 0.0 e
1 [ oo | oo\ o0 | oo '
o oo [ oo Noo | oo ;gg_
12 00 [ o0 [0 | o0 Ve e
13 [ oo | o0 | ox | oo |ff | SSNEEE 00
\ ol
TEACH DATATO | Mo ﬂ 0 el 30.0-
200~
| RESET TABLE 1 o
0o~
i 100
IE et | sewo ||| om0 |
EEPROM : ;
i ‘ et 1 ‘ - | COMMUNICATIONPORT | 1 |RLS-GD V45 RT-KW/34/09

Driicken Sie die Taste SEND, um dem Sensor den gelernten Vektor mitzuteilen. Aktivieren Sie den GO Modus
wieder. Wenn der Sensor einen Zeilenvektor wiedererkennt, wird die entsprechende Zeilennummer unter V-No:
auf der Software-Oberflache visualisiert. 255 bedeutet, dass keiner der gelernten Vektoren wieder erkannt wurde.

Vo Ein Glanzgrad ist nur dann wiedererkannt, wenn er sich im Toleranzfenster befinden.

5. Schritt:
Zum Einlernen der weiteren Vektoren stellen Sie sicher, dass der Messkopf auf diese leuchtet.
AnschlieBend wiederholen Sie ab Schritt 4.

6. Schritt:
Nachdem Sie alle Vektoren eingelernt haben, selektieren Sie EEPROM und driicken SEND, damit die Daten im
nichtflichtigen Speicher des Sensors abgelegt werden.
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3.2 EVALUATION MODE NORM_INT

1. Schritt:

Vor Einsatz der Software-Hilfsmittel (graphische Anzeige der Sensorsignale) muss der Sensor so genau wie
moglich auf das jeweilige Messobjekt bzw. den Hintergrund von Hand einjustiert werden. Der Referenzabstand
des Sensors zum Messobjekt ist dem Datenblatt des jeweiligen Sensortyps zu enthehmen.

Stellen Sie sicher, dass der Sensor angeschlossen und mit der Betriebsspannung versorgt ist.

2. Schritt:

Starten Sie die Software RLS-GD-Scope V4.5. Bitte prifen Sie, ob in der Statuszeile rechts unten die Meldung
.RLS-GD V4.5 RT:KWxx/xx “ erschienen ist.

Hinweis: Sie erhalten eine Kurzinfo Uber einzelne Bedienelemente, indem Sie den Maus-Cursor auf das
entsprechende Element bewegen und die rechte Maustaste klicken.

~# RLS-GD-SCOPE V4.5

RLS-GD-Scope V4.5

COMMECT | PaRa TEACHTABLE | coimce | nORM reve
RECORDER | — —
g50-
POWER MODE STATIE M 500-
POWER (pm) WS S | 350 £50-
|||||||||||||||||| BDD_
0 500 1000 -
AYERAGE 0% - 700-
E50-
MAXVECNo. 3 1 e s el s ek b oy s v ke S
INTLIM BR0-—— | T T T T
HOLD [ms] 500-
== a50-
DIGITAL OUTMODE DIFECTHI 400-
ANALOGOUTFROM | 0 TO | 100 e

250-
EVALUATION MODE NORM_INT = 0| g
TRIGEER [CONT +|-

EXTEACH | OFF v/

1] 100
[® Fam SEND ‘ GO
|_ EEPROM COMMUNICATION PORT | 1 [RLs-GD V45 RT:Kiw'34/09
™ FLE R
3. Schritt:

Vergewissern Sie sich, dass zum Datenaustausch mit dem Sensor vorerst RAM und nicht EEPROM selektiert ist.
(RAM ist ein flichtiger Speicher im Sensor, d.h. Daten gehen nach Ausschalten verloren. EEPROM ist ein
nichtfliichtiger Speicher im Sensor, d.h. Daten gehen nach Ausschalten nicht verloren.)

Alle weiteren Parameter sollten so eingestellt sein wie im oberen Bild angegeben. Driicken Sie zur Ansicht der
Parameter den Reiter PARA. (Siehe dazu auch die Funktion FILE im Manual.)

Driicken Sie nun die Taste GO. Es beginnt ein Datenaustausch zwischen Sensor und PC. Die von der Oberflache
zuruck reflektierten Anteile fir CH_DIR und CH_DIF werden auf der Software-Oberflache als Balken dargestellt.
Die NORM und INT werden in einem Display sowie im Graphen angezeigt.

Stellen Sie den POWER Wert so ein, dass sich mindestens einer der zwei Balken im oberen Drittel seines
Dynamikbereiches befindet, aber keiner in Séttigung ist.

Beachte! Nachdem Sie den POWER Wert verandert haben, miissen Sie dies dem Sensor mitteilen. Driicken Sie
dazu die Taste SEND. Prufen Sie die Balken durch erneutes Driicken von GO. Wiederholen Sie den Vorgang so
oft, bis der POWER Wert passt.

Tipp! Es gibt einen Trick, um sehr schnell einen geeigneten Power Wert zu finden. Stellen Sie POWER MODE =
DYNAMIC ein. Der Sensor versucht einen geeigneten Power Wert zu finden. Kontrollieren Sie das durch Driicken
von GO. Haben sich die Balken ,eingependelt* driicken Sie STOP. Driicken Sie nun auf GET. Der Power Wert,
welcher gefunden wurde, steht jetzt im Funktionsfeld POWER. Stellen Sie POWER MODE = STATIC ein und
driicken Sie auf SEND.
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4. Schritt:
Aus den Daten CH_DIR und CH_DIF wird NORM und INT nach folgenden Formeln errechnet:

CH _DIR *1000 IN_I_:CH_DIR+CH_DIF

NORM =
CH _DIR+CH _DIF 2

Driicken Sie nochmals die Taste GO, um die aktuellen Daten auszulesen.

Driicken Sie STOP, um den Datenaustausch zu stoppen.

Schalten Sie nun Uber den Reiter TEACH TABLE zur TEACH TABLE um.

Wahlen Sie unter No.: eine Zeile aus, auf die der aktuell anliegende Glanzfaktor gelernt werden soll.

(ACHTUNG: Nur die grin gekennzeichneten Zeilen werden vom Sensor ausgewertet. Wenn Sie mehrere

Vektoren lernen wollen, dann wahlen Sie unter dem Parameter MAXVEC-No. aus wie viele es sein sollen.)

Driicken Sie nun TEACH DATA TO. Die berechnete NORM und INT werden in die TEACH TABLE ubernommen

und zwar in die Zeile, welche Sie unter No.: ausgewahlt haben. Passen Sie gegebenenfalls noch die Toleranzen

N TOL und | TOL an. Selektieren Sie dazu die entsprechende Zelle in der TEACH TABLE und driicken F2 oder

fuhren Sie einen Doppelklick auf die entsprechende Zelle aus.

Im Graphik Display wird die aktuelle NORM mit dem Toleranzfenster, welches unter No.: eingestellt ist, angezeigt.

Schalten Sie unter SOURCE auf INT um die Intensitat mit Toleranzfenster zu visualisieren.

¥ B1S-GD-SCOPE V4.5 EBX
RLS-GD-Scope V4.5
CONNECT | Pama TEACHTABLE | cumce | noRM e
RECORDER | T =
n 950~
850~
1 i@ﬂ\ \g\ i K i m £00-
2 0 0 U 750~
3 . o\ o N_ o [\o EEE
4 b N0 N[ ¥ MORM BR0——————— 1 —— | ——1—
51 0 IND 0 T STl 600-r A A~
B 0 ‘q\ 0 u\\ T EE-
70 D D TN g
g 0 0 0 D TR
3 | 0 0 0 0
400~
10 0 1 [ \ao 0 iy
11 0 0 N\ 0
12 o D AN Wl ;gg:
12 0 i 0 N o |1 0| 200
X i,
100-
| RESET TABLE ‘ o=
D_
0 100
IE e [ senn || oo ]
EEFROM . .
e [ s || oo | COMMUNICATIONFORT | 1 |RLSGD V45 RT:Kw34/08

Driicken Sie die Taste SEND, um dem Sensor den gelernten Vektor mitzuteilen. Aktivieren Sie den GO Modus
wieder. Wenn der Sensor einen Zeilenvektor wiedererkennt, wird die entsprechende Zeilennummer unter V-No:
auf der Software-Oberflache visualisiert. 255 bedeutet, dass keine der gelernten Vektoren wieder erkannt wurde.

Vo Ein Lernvektor ist nur dann wiedererkannt, wenn er sich im Toleranzfenster fur NORM und INT
: befindet.
0

5. Schritt:
Zum Einlernen der weiteren Vektoren stellen Sie sicher, dass der Messkopf auf diese leuchtet.
AnschlieRend wiederholen Sie ab Schritt 4.

6. Schritt:
Nachdem Sie alle Vektoren eingelernt haben, selektieren Sie EEPROM und driicken SEND, damit die Daten im
nichtflichtigen Speicher des Sensors abgelegt werden.
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4. Bedienung der TEMPCOMP-Scope Software

Sollte bei

einem Firmwareupdate etwas schief gehen,

so dass die

im EEPROM gespeicherten

Temperaturkennlinien verloren gegangen sind, dann ist es notwendig, diese Kennlinien wieder zu erstellen. Dazu
benotigen Sie ein File mit den entsprechenden Daten. Dieses File erhalten Sie von Ihrem Lieferanten.

Zur Temperaturkompensation starten Sie bitte die entsprechende, auf der CD mitgelieferte Software TEMPCOMP-

Scope.

Bitte stellen Sie sicher, dass Sie mit dem Sensor verbunden sind. Eventuell missen Sie die Verbindung Uber
CONNECT auswaéhlen. Stellen Sie unter SELECT SENSOR den richtigen Sensor ein, sofern dies nicht

automatisch erfolgt.

% TEMPCOMP-Scope ¥1.4

SELECT SENSOR

| GeTEouaionFRoMDISK | | save EousTion ToDisk |

TEMPCOMP-Scope V1.4
RlzGd 4.4 or higher "| COMMUNICATION PORT

Selected sensor is RlsGd ¥4.4 or higher

B=1E3

"1 [ FLsGDw4E RT.KM/34/09

" - . 3825-
%4 X3 %2 % ¢ ==
- 0.00000 | i 540~
0000 0000 0002 202080 34243 sy
3254-
| ooooo0 B -coooro | nzzeo | cooooo B 337 (A
2959-
| CALCULATE CURVES | 2826-
2683-
| SHOW REF | ‘ SHOW DIR 1 ‘ SHOW DIF | 2941~

2398_| 1 I 1 I | 1 | I 1 1

WP | o REF o Nais] oF BEER O 10 20 3 40 50 &0 70 81 90 100

5P REF spon a2l seor NEEEN .
1345-
| CALCULATE CALIBRATION CURVES | 1286~
1225-
1166~
| SHOW CF REF | ‘ SHOW CF DIR 1 ‘ SHOW CF DIF | 1106-
1046-
985-
SEND CF CURVE 54VING  [SUCCESS 227~

BE?_I 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

0 10 20 30 40 5 &0 7O 80 91 100
1. Schritt: Laden Sie jetzt Uber GET EQUATION FROM DISK das Temperaturkompensations-File, welches

Sie von lhrem Lieferanten erhalten haben.

2. Schritt:

Driicken Sie CALCULATE CURVES, um die Daten im Graphen anzuzeigen.

Mit SHOW REF, SHOW DIR und SHOW DIF kénnen Sie sich die Kurven einzeln ansehen.

3. Schritt

Wahlen Sie die sensorinterne Betriebstemperatur (nicht in °C), welche der Sensor bei einer

Umgebungstemperatur von 20° hat. Der Wert misste in der File-Bezeichnung enthalten sein.

4, Schritt

Driicken Sie CALCULATE CALIBRATION CURVES, um die Ausgleichsgeraden zu berechnen.

Mit SHOW CF REF, ... kénnen Sie sich die Kurven wieder einzeln ansehen.

5. Schritt

6. Schritt

Mit Driicken von SEND CF werden die Ausgleichsgeraden im EEPROM des Sensors abgelegt.

Eine erfolgreiche Temperaturkompensation sehen Sie, wenn der Status SUCCESS angezeigt wird.

Anmerkung! Wenn Sie das Temperaturkompensations-File nicht gleich zur Hand haben, starten Sie einfach die
TEMPCOMP-Scope Software. Bauen Sie eine Verbindung auf, soweit noch nicht vorhanden, und driicken Sie
einfach SEND-CF. Der Sensor funktioniert jetzt wie gehabt, ist jedoch nicht temperaturkompensiert.

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009)
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5. Externe Triggerung der RLS-GD Sensoren

Die externe Triggerung erfolgt Giber Pin Nr. 3 (grn) an der 8-pol. Buchse
der RLS-GD/PLC Steckverbindung.

EXTERN:
TRIGGER |CONT ¥ Zunadchst muss der externe Trigger-Modus eingestellt werden.
v COMT Hierzu muss im TRIGGER Auswahlfeld die Option EXT1, EXT2, EXT3
SELF oder EXT4 angewahlt werden.
ExT1
ExT2
ExT3 Beachte:
ExT4 Erst nach Anklicken der SEND Taste wird die neue Einstellung am

RLS-GD Sensor aktiviert!

SEMD

Beachte: Der Triggereingang (INO PIN3 griin am Kabel cab-las8/SPS) ist HIGH aktiv,
d.h., ein Trigger-Ereignis wird erkannt, solange INO = HIGH (+24V) ist.

HIGH (+24
INO (+249)

(Pin3 grn bzw.

LOW (OV, GND)
TEACH-Taste)

Triggerung aktiv ! keine Triggerung !
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6. Funktion der LEDs

LED-Display:

BINARY

Mit Hilfe von 5 gelben LEDs wird der erkannte Zeilenvektor am Gehause des RLS-GD Sensors
visualisiert. Der am LED-Display angezeigte Zeilenvektor wird im Bindr-Modus (OUT BINARY)
gleichzeitig als 5-Bit-Binar-Information an den Digitalausgangen OUTO OUT4 der 8-pol.
RLS-GD/SPS-Anschlussbuchse ausgegeben.

Der RLS-GD Sensor kann maximal 31 Zeilenvektoren (0 ... 30) entsprechend der einzelnen Zeilen in der
TEACH TABLE verarbeiten. Ein ,Fehler* bzw. ein ,nicht erkannter Zeilenvektor* wird durch das
Aufleuchten aller LEDs angezeigt (OUTO ... OUT4 Digitalausgange sind auf HIGH Pegel).

OO000O0 OO0O00O OO0 O00O0OO0
0 1 2 3
O0O000O CO00O O0000O O000O0
4 5 6 7
OO0000O CO0O0O O0O000O O0000O
8 9 10 11
OO0O000O OO0000O O0000O O000O0
12 13 14 15
OO0O000 COOO0O 0000 00000
16 17 18 19
00000 OO0O000 0O000OO 00000
20 21 22 23
OO0000 OO0 OO0 00000
24 25 26 27
OO0O000 CO0O0O 0000 0000
28 29 30 Fehler bzw.

nicht erkannt

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009)
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DIRECT

Im DIRECT Modus (OUT DIRECT HI bzw. OUT DIRECT LO) sind maximal 5 Zeilenvektor
(Nr. 0, 1, 2, 3, 4) erlaubt.

DIRECT HI:

Steht der Wahlschalter auf DIRECT HI, so liegt der entsprechende Digitalausgang auf HI.
Wenn kein Zeilenvektor erkannt wurde, befinden sich die Digitalausgdnge im LO-Zustand
(keine LED leuchtet).

OoO000 00000 00000 000000 00000

0 1 2 3 4
OO0000
(kein Zeilenvektor
erkannt)
DIRECT LO:

Steht der Wahlschalter auf DIRECT LO, so liegt der entsprechende Digitalausgang auf LO und die
anderen auf HI. Wenn kein Zeilenvektor erkannt wurde, befinden sich die Digitalausgange im HI-Zustand
(alle LEDs leuchten).

00000 00000 00000 000O0OO 00000

0 1 2 3 4
0000
(kein Zeilenvektor
erkannt)
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7. Anschlussbelegung RLS-GD

Anschluss RLS-GD an den PC:

Instruments

5-pol. Buchse (Typ Binder 712)
RLS-GD/PC-RS232

Pin-Nr.: Belegung:
1 0V (GND)
2 TxD
3 RxD
4 Not connected
5 Not connected

Anschluss RLS-GD an SPS:

8-pol. Buchse (Typ Binder 712) g
RLS-GD/SPS
000
O O
1 7
Pin-Nr.: Farbe: Belegung:
1 weild 0V (GND)
2 braun +24VDC (£10%)
3 grin INO
4 gelb OUTO (Digital O: Type 0 ... 1V, Digital 1: Type +Ub — 10%)
5 grau OUT1 (Digital 0: Type 0 ... 1V, Digital 1: Type +Ub — 10%)
6 rosa OUT2 (Digital 0: Type 0 ... 1V, Digital 1: Type +Ub — 10%)
7 blau OUT3 (Digital O: Type 0 ... 1V, Digital 1: Type +Ub — 10%)
8 rot OUT4 (Digital 0: Type O ... 1V, Digital 1: Type +Ub — 10%)
4-pol. Buchse (Typ Binder 712) 2 3
RLS-GD/SPS @
1 4
Pin-Nr.: Farbe: Belegung:
1 weild 0V (GND)
2 braun Not connected
3 schwarz Analog-Spannungsausgang (O ... +10V)
4 blau Analog-Stromausgang (4 ... 20mA)

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009)
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Instruments

8. RS232 Schnittstellenprotokoll

RS232 communication protocol PC < RLS GD Sensor (RLS-GD-Scope V4.5)

- Standard RS232 serial interface without hardware-handshake

- 3-wire: GND, TX0, RX0

- Speed: 19200 baud factory setting, can be changed (example 190) to 9600, 19200, 38400, 57600, 115200
8 data-bits, no parity-bit, 1 stop-bit in binary mode, us (unsigned), MSB (most significant byte) first.

The control device (PC or PLC) has to send a data frame of 18 words to the Sensor. All bytes must be transmitted
in binary format (us, MSB). The meaning of the parameters is described in the software manual.

Info: 1 word = 2 bytes

Method:

The hardware is permanently reading (polling) the incoming byte at the RS232 connection. If the incoming word is
0x0055 (synch-word), then the 2. word (order-word) is read in, after this, 16 words (parameters) will be read.

After reading in the completely data frame, the Sensor executes the order which is coded at the 2. word (order-
word).

Format of the data frame:

Word | Format | Meaning Comment:
No.
1 Word | sync-word = 0x0055 | hex-code 0x0055, binary: 0000 0000 0101 0101, synchronisation word
2 Word | ORDER NUMBER order word
3 Word | POWER LED intensity (0 ... 1000) Attention intensity in thousendth!
4 Word | PMOD LED mode STAT, DYN (0,1)
5 Word [ AVERAGE Signal averaging
1,2,4,8,16,32,64,128,256,512,1024,2048,4096,8192,16384 or 32768
6 Word | EVALUATION MODE [ Evaluation mode NORM_INT or GLOSS coded to (0,1)
7 Word | HOLD[ms] Hold time 0,1,2,3,5,10,50 or 100ms coded to (0,1,2,3,5,10,50 or 100)
8 Word [ INTLIM Lower intensity limit (O ... 4095)
9 Word | MAXVEC-No. Number of the vectors (1,2,3,...,31)
10 Word | DIGITAL OUTMODE | Function of the digital output (O=direct/HI, 1=binary, 2=direct/LO)
11 | Word | TRIGGER Trigger mode CONT,SELF,EXT1,EXT2,EXT3,EXT4 coded to (0,1,2,3,4,5)
12 Word | EXTERN TEACH Extern Teach OFF or ON coded to (0,1)
13 Word | ANAOUT BEGIN Analog Output Range begin
14 Word | ANAOUT END Analog Output Range end
15 Word | BIAS BIAS OF or ON coded to (0,1)
16 Word [ ST TRSH Self Trigger Treshold
17- | Word | Free Must be sent as dummy (e.g. 2x value 0)
18
Value ORDER NUMBER (parameter byte no. 2)
0 nop no operation
1 Save parameter from PC into RAM Cf. Example 1
2 Save one selectable row of TEACH TABLE into RAM Cf. Example 2
3 Send parameter from RAM to PC Cf. Example 3
4 Send one selectable Row of TEACH TABLE from RAM to PC Cf. Example 4
5 Send data from RAM to PC Cf. Example 5
6 Save parameter from RAM to EEPROM Cf. Example 6
7 Send connection OK to PC Cf. Example 7
8 Load Parameter from EEPROM to RAM Cf. Example 8
9 Send Profile to PC Cf. Example 9
20 Send line ok = 0x0055, 0x0014, Ox00AA, 15 Dummies to PC Cf. Example 20
50 Start or Stop an automatic send of a data frame after trigger Cf. Example 50
190 | Change bhaud rate CF.Example190
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Example 1: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 1:

ORDER NUMBER (second word = 1): WRITE parameters from PC into RAM of the RLS-GD!
The completely data frame = 18 words must be sent to the RLS-GD hardware in binary form
(sync-word / order-word / 16 parameter words).

DATA FRAME PC - RLS GD (18 WORDS)

0x0055 SYNC.-WORD
1 ORDER-WORD
200 POWER
0 PMOD
1024 AVERAGE
0 EVALUATION MODE
10 HOLD][ms]
10 INTLIM
5 MAXVEC-No.
0 DIGITAL OUTMODE
0 TRIGGER
0 EXTER TEACH
0 ANAOUT BEGIN
100 ANAOUT END
0 BIAS
200 ST TRSH
0 DUMMY
0 DUMMY
DATA FRAME RLS GD - PC (18 WORDS)
IOROUARNI SYNC -WORD
1 ORDER-WORD
200 POWER
0 PMOD
1024 AVERAGE
0 EVALUATION MODE
10 HOLD[ms]
10 INTLIM
5 MAXVEC-No.
0 DIGITAL OUTMODE
0 TRIGGER
0 EXTER TEACH
0 ANAOUT BEGIN
100 ANAOUT END
0 BIAS
200 ST TRSH
0 DUMMY
0 DUMMY

RLS-GD-Scope V4.5 (KW 35/2009)
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Example 2: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 2:

ORDER NUMBER (second word = 2): WRITE one selectable row (vector) of TEACH TABLE
into RAM of the RLS-GD!

The completely data frame = 18 words must be sent to the RLS-GD hardware in binary form
(sync-word / order-word / ROW-NO / 4 parameter words = vector, 11 dummies).

Fill unused words of the TEACH VECTOR by value word=1 in binary form.

DATA FRAME PC - RLS-GD (18 WORDS)

0x0055 SYNC-WORD
2 ORDER-WORD
0 ROW-No. (0...30)
500 NORM respectively GF
20 N TOL respectively GF TOL
500 INT respectively PP respectively DUMMY
| TOL respectively DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

GRS

DATA FRAME RLS-GD = PC (18 WORDS)

[EETOXO0AATII SYNC-WORD

2 ORDER-WORD
0 ROW-No. (0...30)
500 NORM respectively GF
20 N TOL respectively GF TOL
500 INT respectively PP respectively DUMMY
| TOL respectively DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

N EEEEEEEREE
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Example 3: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 3:

ORDER NUMBER (second word = 3): READ parameters out of RLS-GD-RAM memory!

The same frame as example 1 must be sent to the RLS-GD hardware except of the order word that must be 3.
The values for the parameters must be sent as Dummies.

The complete DATA FRAME which is responded by the RLS-GD hardware is 18 words.

DATA FRAME PC - RLS-GD (18 WORDS)
DATA FRAME RLS-GD = PC (18 WORDS)

[ET0X00AATTT SYNC-WORD
3 ORDER-WORD
200 POWER
0 PMOD
1024 AVERAGE
0 EVALUATION MODE
10 HOLD[ms]
10 INTLIM
5 MAXVEC-No.
0 DIGITAL OUTMODE
0 TRIGGER
0 EXTER TEACH
0 ANAOUT BEGIN
100 ANAOUT END
0 BIAS
200 ST TRSH
0 DUMMY
0 DUMMY

Example 4: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 4:

ORDER NUMBER (second word = 4): READ one selectable row (vector) from RAM of the RLS-GD!

The same frame as example 2 must be sent to the RLS-GD hardware except of the order word that must be 4.
The values for the parameters must be sent as Dummies.

The complete DATA FRAME which is responded by the RLS-GD hardware is 18 words.

DATA FRAME PC - RLS-GD (18 WORDS)
DATA FRAME RLS-GD = PC (18 WORDS)

[ETOX00AATTIT SYNC-WORD
4 ORDER-WORD
0 ROW-No. (0...30)
500 NORM respectively GF
20 N TOL respectively GF TOL
500 INT respectively PP respectively DUMMY
30 | TOL respectively DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
1 DUMMY
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Example 5: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 5:

ORDER NUMBER (second word = 5): READ RLS-GD RAW DATA.

Parameters must be sent for a constant parameter frame as dummies.

At order word 5 they do not affect the RAM or EEPROM.

ORDER NUMBER = 19 is similar. but if TRIGGER = 1 or 2 only triggered values are transmitted.

DATA FRAME PC - RLS-GD (18 WORDS)

SYNC-WORD
ORDER-WORD
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

DATA FRAME RLS-GD - PC (18 WORDS)
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Example 6: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 6:

ORDER NUMBER (second word = 6): SAVE parameters from RAM to EEPROM of the RLS-GD!
The complete data frame = 18 words must be sent to the RLS-GD hardware in binary form
(sync-word / order-word / 16 parameter words).

DATA FRAME PC - RLS-GD (18 WORDS)

0x0055 SYNC-WORD
ORDER-WORD
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

O|O|0O|0O|0|0O|0(0|0O|O|O|o|O|o|o|o(o

After sending this data frame, the sensor saves all the parameters and teach vectors from its RAM
(volatile memory) to its EEPROM (non volatile memory).

ATTENTION: The right parameters and teach vectors must be in the RAM of the sensor.
To save the parameters and teach vectors into RAM see Examplel and Example2.

After completing the sensor writes back an echo of the same frame.
DATA FRAME RLS-GD - PC (18 WORDS)

SYNC-WORD
ORDER-WORD
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

OOOOOOOOOOOOOOOO@I
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Example 7: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 7:
ORDER NUMBER (second word = 7): SEND CONNECTION OK from the RLS-GD to PC!
Cf. example 1:

Send the same DATA FRAME but with ORDER NUMBER 7 to the sensor.
The sensor will reply with 18 words which tell the version of the sensor.

Example 8: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 8:

ORDER NUMBER (second word = 8): Load parameters from EEPROM to RAM of the RLS-GD!
The complete data frame = 18 words must be sent to the RLS-GD hardware in binary form
(sync-word / order-word / 16 parameter words).

DATA FRAME PC - RLS-GD (18 WORDS)

0x0055 SYNC-WORD
8 ORDER-WORD
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

O|0O|0O|0|0|0|0|O|0|o|o|o|o|o|o|o

After sending this data frame, the sensor loads all the parameters and teach vectors from it's EEPROM
(non volatile memory ) to it's RAM (volatile memory).

ATTENTION: The EEPROM parameters must be load first to the RAM to read it from the sensor.

To get the parameters and teach vectors from RAM see Example3 and Example4.

After completing the sensor writes back an echo of the same frame.
DATA FRAME RLS-GD = PC (18 WORDS)

SYNC-WORD
ORDER-WORD
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

OOOOOOOOOOOOOOOO&I
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Example 9: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 9:

ORDER NUMBER (second word = 9): Send profile buffer to PC. The profile buffer contains 120 values.
Only 16 values can be send in one block. = 8 blocks must be send.

The complete data frame = 18 words must be sent to the RLS-GD hardware in binary form

(sync-word / order-word / 16 parameter words).

DATA FRAME PC - RLS-GD (18 WORDS)
0x0055 SYNC-WORD

DATA FRAME RLS-GD = PC i18 WORDSi

9

ORDER-WORD

block number (0....7)

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

DUMMY

o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o

DUMMY

9

SYNC-WORD

ORDER-WORD

Value in profile Buffer

Value (block*16)+0 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+1 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+2 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+3 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+4 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+5 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+6 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+7 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+8 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+9 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+10 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+11 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+12 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+13 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+14 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+15 in the profile Buffer

If block number =7

DATA FRAME RLS-GD > PC i18 WORDSi

9

SYNC-WORD

ORDER-WORD

Value in profile Buffer

Value (block*16)+0 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+1 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+2 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+3 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+4 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+5 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+6 in the profile Buffer

Value in profile Buffer

Value (block*16)+7 in the profile Buffer

Maximum Maximum Value of profile buffer
Minimum Minimum Value of profile buffer
Amount Amount of captured values during trigger
0 DUMMY
0 DUMMY
0 DUMMY
0 DUMMY
0 DUMMY
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Example 20: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 20:

ORDER NUMBER (second word = 20): SEND LINE OK from the RLS-GD to PC!
Cf. example 1:

Send the same DATA FRAME but with ORDER NUMBER 20 to the sensor.
The sensor will reply with the same18 words but with SYNC-WORD=0x00AA which tell that there is a connection.

Example 50: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 50:

ORDER NUMBER (second word = 50): Start or Stop an automatic send of a data frame after a trigger.
The complete data frame = 18 words must be sent to the RLS-GD hardware in binary form
(sync-word / order-word / 16 parameter words).

DATA FRAME PC - RLS-GD (18 WORDS)

0x0055 SYNC-WORD
ORDER-WORD
O=autosend off, 1=autosend on
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

OOOOOOOOOOOOOOOO%

After activation of automatic send (autosend=1) the sensor writes a dataframe after each trigger.
Cf. DATA FRAME RLS-GD - PC (18 WORDS) in Example 5.
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Example 190: DATA FRAME with ORDER NUMBER = 190:
ORDER NUMBER (second word = 190): Write new baud rate to sensor.
Attention! New baud rate is only in the RAM. To store the new baud rate to EEPROM refer to example 6.

baud rate is coded to:

0 9600 Bit/s
1 19200 Bit/s
2 38400 Bit/s
3 57600 Bit/s
4 115200 Bit/s

The completely data frame = 18 words must be sent to the sensor hardware in binary form with old baud rate
(sync-word / order-word / 16 parameter words).

DATA FRAME PC - Sensor (18 WORDS)

0x0055 SYNC.-WORD
190 ORDER-WORD

new baud rate 57600 Bit/s
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

w

O0O|0|0O|O|0O|0O|0|O|o|O|o|o|o|o

DATA FRAME Sensor = PC (18 WORDS) comes also with old baud rate

SYNC.-WORD
ORDER-WORD
new baud rate 57600 Bit/s
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY
DUMMY

[Eny
o

O|0O|0O|0O|0|0|0(0|0(0O|O|0|O|0|O|w|Y

FROM now the sensor works with the new baud rate.
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